SVP — Gymnazium Jesenik

Deskriptivni geometrie — 3. ro¢nik

Rozpracované vystupy v predmétu

Ucivo

Prafezova témata,
mezipredmétové vztahy,
presahy a vazby

Projekty, poznamky

— Zzak umi vymodelovat vzajemnou polohu
bodi, pfimek a rovin v prostoru

— provadi spravnou klasifikaci téchto
vzajemnych poloh

— uziva kriteria rovnobéznosti a kolmosti
ptimek a rovin

— urcuje odchylky a vzdalenosti piimek a
rovin

— sestroji skutecnou velikost tisecky,
odchylku ptimky od primétny a
odchylku roviny od pramétny

— ur¢i kétu bodu na piimce

— sestroji bod roviny a ptimku roviny

— zobrazi prisecnici dvou rovin

— najde prisecik pfimky a roviny

— sestroji kolmici k roviné

— zobrazi utvar lezici v obecné roving

— narysuje jednoduché téleso

Kétované promitani (14)

zobrazeni bodu, pfimky a usecky
zobrazeni roviny

hlavni pfimky roviny

spadové pfimky roviny

sklapéni bodu, ptimky do
pramétny

otaceni bodu do primétny
vzajemné polohy utvard

matematika — planimetrie a
stereometrie

— zak umi sestrojit sdruzené praméty bodu,
ptimky, roviny

— zobrazi bod roviny a pfimku roviny

— najde odchylku ptimky nebo roviny od
pramétny

— urci skutecnou délku usecky

— najde prusecnici dvou rovin

— ur¢i priseéik pfimky s rovinou

— sestroji kolmici k roviné a rovinu kolmou
k ptimce

— umi pracovat s utvarem v obecné roving
uzitim otoceni a osové afinity

— aktivné pracuje s tieti primétnou

— zobrazi hranol a jehlan ve vSech
polohach

— sestroji fez hranolu a jehlanu rovinou

— najde priinik hranolu a jehlanu s ptfimkou

Mongeovo promitani (52)

zobrazeni bodu, pfimky a tise¢ky
zobrazeni dvojice piimek
zobrazeni roviny

hlavni ptimky roviny

spadové ptimky roviny

zvlastni polohy rovin
riznobézné roviny

rovnobé&zné roviny

prusecik pfimky s rovinou
pfimka kolma k rovin€ a rovina
kolma k ptfimce

konstrukce v obecné roviné
otaceni a osova afinita

treti priimétna

n-boky hranol

fez hranolu rovinou

priseéiky pfimky s hranolem
n-boky jehlan

fez jehlanu rovinou

pruseciky pfimky s jehlanem

matematika — planimetrie a
stereometrie




